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ΣΔΥΝΙΚΑ ΥΑΡΑΚΣΗΡΙ΢ΣΙΚΑ TECNICAL FEATURES 

 Σξηπιήο ηερλνινγίαο, γηα εμσηεξηθή 
ρξήζε. 

 Γύν αληρλεπηέο PIR θαη έλαο αληρλεπηήο 
MW κε ξπζκηδόκελε ιεηηνπξγία. 

 ΢πρλόηεηα MW: 10,525 GHz. 
 Τπέξπζξνη αηζζεηήξεο δηπινύ 

ζηνηρείνπ, ρακειήο θαηαλάισζεο θαη 
κε θίιηξν αθηηλνβνιίαο UV. 

 Μηθξνκεηξηθή ξύζκηζε ησλ ρακειώλ 
δεζκώλ (θαηνρπξσκέλν). 

 Φαθόο Fresnel κε πξνζηαζία από 
αθηηλνβνιία UV. 

 Γσλία νξηδόληηαο αλίρλεπζεο: 60°. 
 Οξηδόληην εύξνο θάιπςεο +/- 45° . 
 ΢πζθεπαζία polycarbonate αλζεθηηθή 

ζε αθηηλνβνιία UV. 
 Βάζε ζηήξημεο από αλνμείδσην αηζάιη. 
 Κνιάξα ζηήξημεο ζε θνιώλα, από 

αλνμείδσην αηζάιη (πξναηξεηηθό 
παξειθόκελν). 

 Βαζκόο Πξνζηαζίαο: IP44. 
 Λεηηνπξγία Αληηκάζθαο. 
 Ρπζκηδόκελε επαηζζεζία ππεξύζξσλ. 
 Θεξκνθξαζία Λεηηνπξγίαο:-25°C÷70°C. 
 Απόζηαζε Λεηηνπξγίαο: 3 ÷ 15 m. 
 Σξνθνδνζία: 11 ~ 15 Vcc. 
 Καηαλάισζε: 25 mA. 
 Λεηηνπξγία AND ή OR, επηιεγόκελε. 
 Γηαζηάζεηο: 81x56x189 mm. 

 

 Triple technology for outdoor use. 

 Two PIR sensors and one microwave with 
switching function. 

 MW frequency 10.525 GHz. 
 Infrared sensors low consumption double 

element and UV filter.  

 Fine adjustment of the lower beam (patented 
system). 

 UV rays resistant Fresnel Lens.   

 Horizontal beam detection: 60°. 
 Horizontal detection excursion + / - 45°.  
 UV resistant polycarbonate case. 

 Stainless steel wall fixing bracket. 
 Stainless steel pole fixing brackets (available 

on request). 

 Protection IP44. 
 Antimasking function. 
 Adjustable IR sensibility. 
 Operating temperature: -25°C ÷ 70°C. 
 Operating range: 3 ÷ 15m. 
 Power supply from 11 to 15 Vdc. 
 Power consumption: 25mA. 
 AND/OR selectable function. 
 Dimensions: 81x56x189 mm. 

 



 3 

ΠΔΡΙΓΡΑΦΗ DESCRIPTION 

O αληρλεπηήο εμσηεξηθνύ ρώξνπ BOBBY 
δηαζέηεη δύν αηζζεηήξεο δηπινύ ππξνειεθ-
ηξηθνύ ζηνηρείνπ θαη έλα αληρλεπηή κηθξνθπ-
κάησλ ζηε ζπρλόηεηα ησλ 10,525GHz. Ο 
αληρλεπηήο έρεη ζρεδηαζζεί έηζη ώζηε λα 
είλαη θαηάιιεινο γηα ρξήζε ζε εμσηεξηθό 
ρώξν θαη ζε πεξηβάιινλ κε ρακειέο ζεξκν-
θξαζίεο. Οη 3 δέζκεο αλίρλεπζεο είλαη ξπζ-
κηδόκελεο θαη έρνπλ νξηδόληηα θάιπςε 150°. 
Η ρακειή ππέξπζξε δέζκε έρεη θαηαθόξπ-
θε ξύζκηζε θαη έρεη απόζηαζε αλίρλεπζεο 
από 3m έσο 15m. 
Ο αληρλεπηήο BOBBY δηαζέηεη πξνζηαζία 
Αληηκάζθαο. 
Η ιεηηνπξγία Αληηκάζθαο πξνζηαηεύεη ηνλ 
αληρλεπηή ΒΟΒΒΤ από πξνζπάζεηα θίκσ-
ζεο ή απελεξγνπνίεζεο ηνπ. 
Ο αληρλεπηήο έρεη δπλαηόηεηα αλίρλεπζεο 
κεηαιιηθώλ αληηθεηκέλσλ ή πνιύ κεγάισλ 
κε κεηαιιηθώλ αληηθεηκέλσλ πνπ ζα ηνπν-
ζεηεζνύλ κπξνζηά ηνπ (ζε απόζηαζε 5~10 
cm από ηνλ αληρλεπηή). 
 
Δλεξγνπνίεζε Αληηκάζθαο: 
Μεηαθηλείζηε ην DIP switch N° 1 ζηε ζέζε 
ON. 
Όηαλ ελεξγνπνηεζεί ε ιεηηνπξγία, ην κπιε 
LED ζα αλαβνζβήλεη γηα 30 δεπηεξόιεπηα. 
Κιείζηε ηελ πξόζνςε ηνπ αληρλεπηή θαηά ηε 
δηάξθεηα ησλ 30 δεπηεξνιέπησλ πνπ ην 
κπιε LED αλαβνζβήλεη. 
Μεηά, ην θίηξηλν θαη ην κπιε LED ζα 
αλαβνζβήλνπλ ηαπηόρξνλα γηα 30 δεπηε-
ξόιεπηα. ΢ην δηάζηεκα απηό ν κηθξνθπκα-
ηηθόο αληρλεπηήο ειέγρεη δεηγκαηνιεπηηθά ηηο 
αλαθιάζεηο από ηελ πεξηνρή θάιπςεο ηνπ. 

Δίλαη ζεκαληηθό, θαηά ηε δηάξθεηα ηεο 
ελεξγνπνίεζεο λα κελ ππάξρνπλ αληηθεί-
κελα ή άλζξσπνη ζε απόζηαζε κηθξόηεξε 
ηνπ 1 κέηξνπ από ηνλ αληρλεπηή. Σν θάιπκ-
κα πξέπεη λα είλαη θιεηζηό. 

Με ην ηέινο ηεο ελεξγνπνίεζεο όια ηα 
LED’s ζα επηζηξέςνπλ ζηελ αξρηθή ηνπο 
θαηά-ζηαζε.  
 
Αλ ν αληρλεπηήο θηκώλεηαη από κεηαιιηθό 
αληηθείκελν γηα ρξόλν κεγαιύηεξν ησλ 15 
δεπηεξνιέπησλ ηόηε ζα ελεξγνπνηεζεί ε 
έμνδνο FAULT.  

The BOBBY outdoor detector consists of two 
dual PIR passive sensors and a 10,525GHz 
microwave. The particularly evolved electronics 
has been designed to guarantee the maximum 
performances in external and rigid temperatures 
environment. The three beams are adjustable 
and allow getting a horizontal coverage 
distributed on 150°.  
The lower infrared beam is even vertically 
adjustable and it allows getting a detection 
range between 3m and 15m. 
 
Besides the alarm functions, the detector is 
provided with ANTIMASKING functions  
 
ANTIMASKING function has been implemented 
to make the Bobby detector mostly unassailable 
from those, who could have access to the site 
where the sensor is installed, during the period 
in which the system of alarm results disabled, 
therefore in order to signalling attempts 
detector’s  tampering. 
 
The detector is able to notice attempts of 
microwave obscuring with metallic or great 
dimensions not metallic objects. (5÷10 cm close 
to the detector). 
 
Antimasking  activation: 
Move the dip n° 1 in  ON position.  
When this function is activated the blue LED get 
blinking for 30 sec. Close the cover  during the 
blinking.  
Then yellow and blue LED will blink 
simultaneously for 30 s indicating that the 
sensor is sampling the microwave reflection. 
It is important that during the initialization no 
obstacles or persons are closer than 1 meter to 
the sensor. The cover must be in closed 
position.  
 
 
When initialization is finished all LED’s will return 
to their normal function. 
 
If the detector is blinded by a metallic object for 
more than 15 s it indicates the masking and the 
FAULT relay get opened.  
At the first event of alarm the relay goes back to 
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Μεηά ηελ πξώηε ελεξγνπνίεζε ζπλαγεξκνύ 
ην Relay ζα επηζηξέςεη ζηελ αξρηθή ηνπ 
θαηάζηαζε (NC). 
O αληρλεπηήο BOΒΒΤ είλαη κέξνο ζπζηήκα-
ηνο αζθαιείαο θαη όρη απηόλνκνο ζπλαγεξ-
κόο. Πξνηείλεηαη ε ζύλδεζε ηνπ ζε θεληξηθό 
πίλαθα ζπλαγεξκνύ. 

the default status (NC). 
If Bobby is installed as a part of a Lince alarm 
system, might be useful connect the fault output 
to a SMS manager input (ex. Telephone dialler  
GSM) . 
It is not recommended to connect this output to 
an alarm input.  

 

ΠΡΟΔΙΓΟΠΟΙΗ΢ΔΙ΢ NOTICES 

  
Μεηά ηελ ελεξγνπνίεζε ηνπ αληρλεπηή πεξη-
κέλεηε ηνπιάρηζηνλ 3~4 ιεπηά γηα λα ζηαζε-
ξνπνηεζεί ε ιεηηνπξγία ηνπ θαη κεηά πξαγκα-
ηνπνηήζηε έιεγρν ιεηηνπξγίαο. 

Δπηβεβαηώζηε όηη ε πεξηνρή θάιπςεο ηνπ 
αληρλεπηή είλαη ειεύζεξε από εκπόδηα ή 
θηλνύκελα αληηθείκελα. 

Πεξηκέλεηε 30~40 δεπηεξόιεπηα θαη κεηά 
εηζέιζεηε ζηελ πξνζηαηεπόκελε πεξηνρή θαη 
δηαθόςηε ηηο δέζκεο αλίρλεπζεο. 

Πξαγκαηνπνηήζηε έιεγρν ιεηηνπξγίαο. ΢ε θά-
ζε αλίρλεπζε ζα αλάβεη ην κπιε LED. 

Μεηά ηνλ πξώην ζπλαγεξκό πεξηκέλεηε 7~8 
δεπηεξόιεπηα γηα λα θάλεηε θαη πάιη έιεγρν. 
Καηά ηε δηάξθεηα ηνπ ειέγρνπ πξνζέμηε ώζηε 
λα δηαθόπηεηε ηηο δέζκεο θάζεηα (βιέπε 
΢ρήκα 1). 

Σν δηάγξακκα αλίρλεπζεο θαίλεηαη ζην 
΢ρήκα 1, ζηελ επόκελε ζειίδα. 
 

  
After having turned on the detector, wait at 
least 3÷4 minutes before testing detection 
range in order to let the PIR become stable. 
 

To get a real simulation, verify that the 
protected area is free from obstacles in 
movement. 

Wait 30-40 seconds and try to enter in the 
protected area. Pay attention to across the 
beams. 

Verify whether the detector works properly 
checking if the blue LED gets on after motion 
detection. 

After the first alarm it must wait about 7- 8 
seconds before to cause a new detection. 
During the test, pay attention to across the 
beams orthogonally  (see Fig1)  

The detection diagram is shown in fig.1 in next 
page. 
 

ΔΠΙΛΟΓΗ ΠΔΡΙΟΥΗ΢ ΑΝΙΥΝΔΤ΢Η΢ DETECTION AREA CHOICE 

 
Η κέγηζηε απόζηαζε αλίρλεπζεο είλαη 15 
κέηξα (κε ύςνο ηνπνζέηεζεο 120cm) θαη 
γσλία θάιπςεο 60°. 
Ο αληρλεπηήο κπνξεί λα ιεηηνπξγήζεη ζαλ 
AND ή OR, αλάινγα κε ηελ ξύζκηζε ησλ 
ππεξύζξσλ αληρλεπηώλ (Ο κηθξνθπκαηηθόο 
αληρλεπηήο είλαη πάληα ελεξγόο). 
 

Λεηηνπξγία AND: ΢ηε ιεηηνπξγία απηή, ε 
νπνία είλαη θαηάιιειε γηα εγθαηάζηαζε ζε 
εμσηεξηθό πεξηβάιινλ θαη εηδηθά όηαλ ζην 

θπιαζζόκελν ρώξν ππάξρνπλ κηθξά δώα, 
γηα λα δνζεί ζπλαγεξκόο, απαηηείηαη ηαπηό-
ρξνλε αλίρλεπζε από ηνπο δύν ππέξπζξνπο 
αληρλεπηέο θαη από ην κηθξνθπκαηηθό αληρλ-
επηή. 
 

 
The maximum detection range is 15 m (at 120 
cm from the ground) with covered area of 
about 60°. 
The detector can work both in AND or in OR 
configuration for PIRs. (the microwave is 
always on). 

 
AND mode: In this configuration only the 
simultaneous interruption of the two infrared 
beams and the activation of the MW produce 
an alarm. This setting is recommended in 
outdoor environments and in presence of small 
animals. 
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Λεηηνπξγία OR: ΢ηε ιεηηνπξγία απηή, ε δηα-
ρείξηζε ησλ ππέξπζξσλ αληρλεπηώλ είλαη 
αλεμάξηεηε. Όιεο νη δπλαηέο επηινγέο ιεη-
ηνπξγίαο πεξηγξάθνληαη ζηελ παξάγξαθν 
ξύζκηζεο ησλ DIP switches. Γείηε ηα αληί-
ζηνηρα παξαδείγκαηα εγθαηάζηαζεο (ζειίδεο 
13, 14 & 15). 

 Η ιεηηνπξγία OR δελ ζπλίζηαηαη γηα 
εγθαηάζηαζε ζε εμσηεξηθνύο ρώξνπο θαη 
εηδηθόηεξα αλ θηλνύληαη ζε απηνύο κηθξά 
δώα. 

OR mode: In this configuration the mana-
gement of the beams is separate; the possible 
configurations are described in the paragraph 
of setting out the DIP switch and relative 
examples of installation. (page13, page14, 
page15) 
 

 OR mode is not recommended in 
completely outdoor environments and in 
presence of small animals. 

 

  

 

΢ΥΔΓΙΟ ΠΔΡΙΟΥΗ΢ ΚΑΛΤΦΗ΢  (ΚΑΣΟΦΗ)    COVERED AREA PATTERN (PLAN VIEW) 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 Ο αληρλεπηήο δελ κπνξεί λα θαιύςεη ηηο δώλεο κε γθξη ρξώκα. Η πξνζηαζία ησλ δσλώλ κε 
δηαθεθνκκέλε γξακκή κπνξεί λα επηηεπρζεί κε ηε ξύζκηζε ηνπ εζσηεξηθνύ κεραληζκνύ.  

 Grey zones cannot be protected; the coverage of dashed zones can be obtained with rotation 
of internal mechanism.  

 
 
 
 
 
 
 
 

΢ρήκα 1 
Figure 1 
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ΠΔΡΙΓΡΑΦΗ ΔΞΑΡΣΗΜΑΣΧΝ / PARTS IDENTIFICATION 

 

Δμάξηεκα Πεξηγξαθή Identification 

A Βίδεο ζηήξημεο αληρλεπηή ζε ηνίρν Detector on wall fixing screws 

B Βίδα ζηήξημεο πξόζνςεο Cover fixing screw  

C Πξόζνςε κε θαθό Fresnel Cover with Fresnel lens  

D 
Μεραληζκόο ξύζκηζεο γηα ρακειό αληρλεπηή 
PIR2 

Adjusting knob for low PIR2 

E Μεραληζκόο νξηδόληηαο ξύζκηζεο θαηά 150° 150° horizontally rotating device 

F 
Μηθξνδηαθόπηεο Tamper (κόλν γηα ρξήζε 
κε ηε βίδα A) 

Antitamper micro switch (only if fixed with screw 
A) 

G 
Βάζε ηνπνζέηεζεο ζε ηνίρν (από 
αλνμείδσην αηζάιη) 

Stainless steel wall fixing bracket 

H 
΢ηεξίγκαηα θνιώλαο ηύπνπ “U” (2 ηεκάρηα) 
(Πξναηξεηηθά παξειθόκελα, παξέρνληαη κε 
ην θηη. 001805/00102AA) 

“U” Shaped bracket (2pcs) 
(Νot supplied, available in kit 001805/00102AA) 

I 

Βίδα από αλνμείδσην αηζάιη M4 x 6 γηα ηελ 
ηνπνζέηεζε ησλ βάζεσλ “U” (4 ηεκάρηα) -
(πξναηξεηηθά παξειθόκελα, παξέρνληαη κε 
ην θηη 001805/00102AA) 

Stainless Steel metric screw M4 x 6 for “U” 
brackets fixing (4pcs )  
(Enclosed into kit item 001805/00102AA) 

L 

Βίδα από αλνμείδσην αηζάιη M4 x 10 (4 
ηεκάρηα) 
(Πξναηξεηηθά παξειθόκελα, παξέρνληαη κε 
ην θηη. 001805/00102AA) 

Stainless Steel metric screw M4 x 10 
(Enclosed into kit item 001805/00102AA) 

 

 

 
 
 

 
 

Σνπνζεηήζηε ηνλ αληρλεπηή ζηε βάζε (G) 
ρξεζηκνπνηώληαο ηηο βίδεο (A). 
Η βίδα ζηήξημεο θνληά ζηνλ δηαθόπηε Tamper, 
θαη ζε ζπλδπαζκό κε απηόλ, πξνζθέξεη 
πξνζηαζία από ζακπνηάδ ηνπ αληρλεπηή. 
 

Πξνζνρή! Μελ αγγίδεηε ηνπο θαθνύο ησλ 
ππεξύζξσλ αληρλεπηώλ. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Fix the detector to the support (G) using the 
two screws (A). 
In particular, the mounting screw, close to 
the micro switch, ensures, also the anti 
tamper protection. 
 

Do not touch the filter lenses on the 
PIR’s when handling the detector. 
 

Πίλαθαο 1 / Table 1 
 
 
 

΢ρήκα 3 

Figure 3 
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ΔΓΚΑΣΑ΢ΣΑ΢Η INSTALLATION 
 

Σν ύςνο εγθαηάζηαζεο πξέπεη λα είλαη κεηαμύ 
1 θαη 1,3 κέηξσλ, ζε ζηαζεξό έδαθνο θαη όρη 
ππό θιίζε. 
Αλ ζηνλ θπιαζζόκελν ρώξν θηλείηαη δών 
κεζαίνπ κεγέζνπο, ξπζκίζηε ην ύςνο ηνπ 
αληρλεπηή, όπσο θαίλεηαη ζηελ ζειίδα 16. 
 
Σνπνζεηείζηε ηε βάζε ζηνλ ηνίρν ή ζε κία 
ζηαζεξή θνιώλα. 

 Ξεβηδώζηε ηελ βίδα B θαη αθαηξέζηε ην 
θάιπκκα κε ην θαθό. 

 Βηδώζηε ηνλ αληρλεπηή ζηε βάζε 
ρξεζηκνπνηώληαο ηηο βίδεο A, (βιέπε 
΢ρήκα8). Δπίζεο πεξάζηε ην θαιώδην 
όπσο θαίλεηαη ζηα ζήκαηα 5,6 θαη 7.  

 Ρπζκίζηε ηνλ αληρλεπηή PIR 2 (θάησ), 
ρξεζηκνπνηώληαο ην ξπζκηζηηθό θνπκπί 
ζηε βάζε ηνπ, ώζηε λα πεηύρεηε ηελ 
βέιηηζηε θάιπςε (βιέπε ζρήκαηα 12 θαη 
13). Υξεζηκνπνηήζηε ην trimmer γηα λα 
ξπζκίζεηε ηελ επαηζζεζία ηνπ κηθξνθπ-
καηηθνύ αληρλεπηή (΢ρήκα 14). 

 Σνπνζεηείζηε ην θάιπκκα θαη βηδώζηε ην 
κε ηε βίδα (B) (΢ρήκα 9). 

 

Installation height must be between 1m  and 
1.30m (not tilted ground ) 
Important: if there is a medium size pet around 
the detection area, please adjust installation 
height as shown in the page 16 
 
 
Fix the support  on a wall or on a stable pole 

 Unscrew the (B) screw an remove the 
front cover with lens. 

 Screw up the detector on the support 
using the 2 provided screws  (A) (see 
fig 8) passing through the connection 
cable as shown in the  figures:  fig 5 fig 
6 fig 7  

 Lift up or take down the  PIR 2 (lower) 
using the adjusting knob to choose the 
protected area as shown in fig 12 and 
fig13 
o Rotate the trimmer to adjust the MW 

sensibility.(see fig 14) 

 Mount  the front cover fixing it with 
screw (B) (see fig 9) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Πξνζνρή: Η κέγηζηε απόζηαζε αλίρλεπζεο (15m) κπνξεί λα επηηεπρζεί κόλν όηαλ ν 

αληρλεπηήο ηνπνζεηείηαη ζε ύςνο 120 cm. 
 
Important: The maximum detection range (15 meters) is obtained only if the installation 

height is 120 cm.  

120 cm 

 

΢ρήκα 4  
Figure 4 
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 Απνθύγεηε λα ηνπνζεηείηε ηνλ αληρλεπηή εκπξόο από θηλνύκελα αληηθείκελα. Αλ απηό είλαη 
αδύλαηνλ, ηόηε, ξπζκίζηε ηνλ θαηάιιεια ώζηε λα απνθύγεηε ςεπδείο ζπλαγεξκνύο. 

 Σνπνζεηείζηε ην θάιπκκα κε ην θαθό fresnel πξηλ θάλεηε δνθηκέο. Ο αληρλεπηήο δελ 
ιεηηνπξγεί ρσξίο ην θάιπκκα ηνπ.  

 Avoid directing the detector towards moving objects or, if impossible, please take care in 
adjusting the detector in order to avoid false alarms. 

 Be sure to install the cover with Fresnel lens before the detector testing. 
Without cover, the detector doesn’t work. 
 

 

 ΓΙΑΓΙΚΑ΢ΙΑ ΔΓΚΑΣΑ΢ΣΑ΢Η΢ ASSEMBLY SEQUENCE 

 

 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Αλνίμηε 4 ηξύπεο ζηνλ ηνίρν θαη 
ηνπνζεηήζηε ηα νύπαη. 
 
Πεξάζηε ηα θαιώδηα από ηελ 
νπή θαη ηνπνζεηείζηε ηε 
κεηαιιηθή βάζε ζηνλ ηνίρν.  
 
Αλ ε ηνπνζέηεζε γίλεηαη ζε 
θνιώλα ζπκβνπιεπηείηε ην 
΢ρήκα 7. 

Make four holes on the wall and 
insert the plugs. 
 
Pass the wires through the 
support slot and fix the metallic 
support  on the wall. 
 
To fix the metallic support on 
the pole, please see fig.7 

 
Βηδώζηε ηελ κεηαιιηθή βάζε 
ζηνλ ηνίρν, θάζεηα σο πξνο ην 
έδαθνο. 
 

 
Fix the metallic support on the 
wall perpendicularly to the 
ground. 
 
 

΢ρήκα 5 

Figure 5 

΢ρήκα 6 

Figure 6 
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Βηδώζηε ηελ βάζε πάλσ ζηα 
ζηεξίγκαηα ρξεζηκνπνηώληαο 
ηηο θαηάιιειεο βίδεο. 
΢ε πεξίπησζε ηνπνζέηεζεο 
ζε θνιώλα ρξεζηκνπνηήζηε 
ηα ζηεξίγκαηα U 
(πξναηξεηηθά παξειθόκελα). 

 
Fix the support onto the 
mounting support with 
supplied screws. 
Place the brackets (not 
included) around the pole 
and fasten using the pole 
locking screws.  

 
 
Σνπνζεηείζηε ην ζώκα ηνπ 
αληρλεπηή ζηε κεηαιιηθή 
βάζε θαη ζηαζεξνπνηήζηε 
ηνλ ζύξνληαο πξνο ηα θάησ. 
΢ηε ζπλέρεηα βηδώζηε ην κε 
ηηο θαηάιιειεο βίδεο. 

 

 

Locate the detector body on 
the metallic support and slide 
it down, then fix it using the 
supplied screws. 

 
Ρπζκίζηε ηνλ αηζζεηήξα PIR 
2 θαη MW, ηνπνζεηώληαο ηελ 
πξόζνςε όπσο θαίλεηαη ζην 
δηπιαλό ζρήκα. 
 
Βηδώζηε ηελ πξόζνςε κε ηελ 
θαηάιιειε βίδα. 

 
Adjust PIR2 and MW, close 
the detector inserting 
downwards the coverage as 
shown in figure. 
 
Fix the cover using the 
metric screw. 
 

΢ρήκα 7 

Figure 7 

΢ρήκα 8 

Figure 8 

΢ρήκα 9 

Figure 9 

Αλνίμηε ηελ νπή εηζόδνπ ηνπ 
θαισδίνπ κε ηε ρξήζε ελόο 
αηρκεξνύ αληηθεηκέλνπ, 
όπσο θαηζαβίδη. 

Perforate the cable passage 
knockout using a sharp 
point tool, as a screwdriver 
or similar. 
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    ΚΑΛΧΓΙΧ΢Η / ΔLECTRIC WIRING 

 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                        ΔΝΓΔΙΚΣΙΚΑ LEDs                                           INDICATION LEDs 

 

Υξώκα Λεηηνπξγία  Color Function 

LED 1 (Μπλε)  LED γεληθνύ ζπλαγεξκνύ   LED 1 (Blue) General alarm LED 

LED 2 
(Κίτρινο)  

LED ελεξγνπνίεζεο 
κηθξνθπκαηηθνύ αληρλεπηή  

 LED 2 (Yellow) Microwave LED  

LED 3 
(Πράσινο)  

LED ελεξγνπνίεζεο επάλσ 
PIR 

 LED 3 (Green) Upper PIR LED 

LED 4 
(Πράσινο) 

LED ελεξγνπνίεζεο θάησ 
PIR 

 LED 4 (Green) 
Lower PIR LED 
  

 
 

Πίλαθαο 2 / Table 2 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Fig 10 

΢ρήκα 11 
Figure 11 

Έμνδνο Αληηκάζθαο.  

Antimasking output: To transmit technical alarm 

Σξνθνδνζία 12 Vcc    (10 ~ 15 Vcc)  

Power 12 Vdc                 (10 ~ 15 Vdc) 

Έμνδνο Tamper 24σξεο ιεηηνπξγίαο 

24 h Antitamper output 

Έμνδνο ΢πλαγεξκνύ: Δπαθή NC ζε εξεκία 

Alarm output: normally closed relay in stand by 
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ΡΤΘΜΙ΢Η PIR 2 PIR 2 ADJUSTMENT 

 
Ρύζκηζε ηνπ θάησ αληρλεπηή PIR 2 κέζσ ηνπ 
εηδηθνύ ξπζκηζηηθνύ. 
Ύςνο ηνπνζέηεζεο 120cm. 
 
Ρύζκηζε ηεο ζέζεο ηνπ ρακειόηεξνπ 
αληρλεπηή PIR 2. 

PIR2 adjustment through adjusting knob. 
Installation height 120 cm 
 
 
Position adjustment related to different lower 
PIR 2 range. 

 

 
 
 

 
  Θέζε  E / Position E 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Θέζε D / Position D 

 
 
   
 
 
  
 
 

 

          3 m    4 m                            7 m                           11 m                        15  m 

120 cm 

          3 m      4 m                           7 m                           11 m                         15 m 

120 cm 

΢ρήκα 12 
Figure 12 
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                3 m     4 m                         7 m                          11 m                         15 m 

 Θέζε C / Position C 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 Θέζε  B / Position B 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

    Θέζε A /  Position A 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 Αλ ην θηλνύκελν αληηθείκελν είλαη πνιύ κεγάιν (π.ρ. απηνθίλεην), ππάξρεη πηζαλόηεηα λα αληρλεπζεί 
θαη εθηόο ηεο πεξηνρήο ησλ 15 κέηξσλ. 

 Αλ ν αληρλεπηήο ιεηηνπξγεί ζε θαηάζηαζε ηξηπινύ AND (Dip 3 θαη 4 ζε ζέζε OFF), ε απόζηαζε 
αλίρλεπζεο είλαη απηή πνπ πξνθύπηεη από ηελ ξύζκηζε ηνπ αληρλεπηή PIR 2 (θάησ).  
 

 If the object in motion is very large (for example a car) there is possibility that the detector can detect 
its presence even if it’s farther than 15m. 

 If the detector is set in triple AND (Dip 3 and 4 in OFF position) configuration, the maximum distance 
of detection is the one setted through the Adjustment of the PIR 2 

 

          3 m       4 m                          7 m                            11 m                           15 m 

             3 m      4 m                          7 m                            11 m                           15 m 

120 cm 

120 cm 

120 cm 

΢ρήκα 13 
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ΡΤΘΜΙ΢Η ΔΜΒΔΛΔΙΑ΢ ΑΝΙΥΝΔΤΣΗ MW MW RANGE  ADJUSTMENT 

 
 

΢ρήκα14 / Figure 14 

 Ρπζκίζηε ηελ επαηζζεζία ηνπ κηθξνθπκαηηθνύ αληρλεπηή ζε ζρέζε κε ηελ απαηηνύκελε 
πεξηνρή θάιπςεο. 

 Adjust the microwave sensibility in relationship to the needed detection range. 

 
 

DIP SWITCHES ΚΑΙ JUMPER DIP SWITCHES AND JUMPER SETTINGS 
 

 

Dip 1 Off ΑΝΣΙΜΑ΢ΚΑ OFF  Dip 1 Off 
ANTIMASKING 

OFF 

Dip 1 On 
ΑΝΣΙΜΑ΢ΚΑ 

ON 
 Dip 1 On ANTIMASKING ON 

Dip 2 Off 
Υακειή 

επαηζζεζία  IR 
 Dip 2 Off IR sensitivity low 

Dip 2 On 
Τςειή επαηζζεζία 

IR 
 Dip 2 On IR sensitivity high 

Dip 3 
Dip 4 

Off Off 
ΜΙΚΡΟΚΤΜΑ  + 

PIR1 + PIR2 
 

Dip 3 
Dip 4 

Off Off 
Microwave and 
PIR1 & PIR2 

Dip 3 
Dip 4 

Off On 

ΜΙΚΡΟΚΤΜΑ+  
PIR2 

(PIR1 εμαηξείηαη) 

 
Dip 3 
Dip 4 

Off On 

Microwave and 
PIR1 

(PIR2 disabled) 

Dip 3 
Dip 4 

On Off 
ΜΙΚΡΟΚΤΜΑ +  

PIR1 (PIR2 
εμαηξείηαη) 

 
Dip 3 
Dip 4 

On Off 

Microwave and 
PIR2 

(PIR1 disabled) 

Dip 3 
Dip 4 

On On 

ΜΙΚΡΟΚΤΜΑ + 
ιεηηνπξγία OR 

αλάκεζα ζε PIR 1 
θαη PIR 2 

 
 
 
 

Dip 3 
Dip 4 

On On 

Microwave and the 
OR function 

between PIR and 
PIR2 

       

Jumper 
J1 

Βξαρπθύθισκα LED ελεξγό  
Jumper 

J1 
Plugged LEDs enabled 

Jumper 
J1 

Αλνηθηό θύθισκα LED αλελεξγό  
Jumper 

J1 
Unplugged LEDs disabled 

΢πκβνπιεπηείηε ηνλ παξαθάησ πίλαθα θαη ην 
΢ρήκα11 γηα ηελ ζσζηή ηνπνζέηεζε ησλ 
DIP switches θαη ηνπ βξαρπθπθισηήξα J1 
γηα ηελ επηινγή ηνπ ηξόπνπ ιεηηνπξγίαο πνπ 
επηζπκείηε. 

Refer to the following chart and to the fig.11 for 
dip switches and jumper J1 set up. 
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ΛΔΙΣΟΤΡΓΙΑ AND AND MODE OPERATION 

 

Παξάδεηγκα αλίρλεπζεο ζε ιεηηνπξγία  
ηξηπινύ AND (Dip 3 θαη 4 ζε ζέζε OFF) 

 
1.  ΟΥΙ ΢ΤΝΑΓΔΡΜΟ΢  

Σν δών αληρλεύεηαη κόλν από ηνπο 2  
εθ ησλ 3 αηζζεηήξσλ (θάησ PIR θαη MW). 
Γελ εθδειώλεηαη ζπλαγεξκόο 

 
 

2.  ΟΥΙ ΢ΤΝΑΓΔΡΜΟ΢  

Ο άλζξσπνο αληρλεύεηαη κόλν από ηνπο 2  
εθ ησλ 3 αηζζεηήξσλ (επάλσ PIR θαη MW). 
Γελ εθδειώλεηαη ζπλαγεξκόο. 

 

3 ΢ΤΝΑΓΔΡΜΟ΢  
Ο άλζξσπνο αληρλεύεηαη θαη από ηνπο 3 
αηζζεηήξεο (PIR 1+ PIR 2 + MW). 
Δθδειώλεηαη ζπλαγεξκόο. 
 

Πξνζνρή: ηα παξαδείγκαηα αλαθέξνληαη ζε 
ιεηηνπξγία ηξηπινύ AND. ΢ε πεξίπησζε 
δηαθνξεηηθήο ξύζκηζεο (DIP switches 3 θαη 4 
ζε ζέζε ΟΝ, βιέπε ζει. 17) νη ζπλαγεξκνί 
είλαη ελεξγνπνηεκέλνη όπσο θαη ζηα άιια 
παξαδείγκαηα (1 θαη 2). 

Warning: the examples are referred to the 
triple AND set up. In case of different set up 
(see DIP Switches 3 and 4 in ON position 
page 17) alarms are enabled also in the 
previous examples (1 and 2). 

Example of detection in triple AND 
configuration 
(Dip 3 and 4 in OFF position) 
 

 

 

1. NO ALARM 

The pet is detected only by two of the three 
sensor elements (PIR low and MW). 

The alarm is not enabled. 
 
 
 

2. NO ALARM 
The body is detected only by two of the 
three sensor elements (PIR high and MW). 

The alarm is not enabled. 

3 ALARM  
The body is detected by the three sensor 
elements (PIR 1+PIR 2+MW). 

The alarm is enabled 
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ΛΔΙΣΟΤΡΓΙΑ OR OR  MODE OPERATION 

 

DIP Switch DIP 3 OFF DIP 4 ON 

ΜΙΚΡΟΚΤΜΑ + PIR2  (ην 
PIR 1 εμαηξείηαη) 

MW + PIR 2 ( PIR 1 is 
disabled) 

 
Με ηελ ξύζκηζε ησλ DIP switches, όπσο 
θαίλεηαη ζηνλ πίλαθα, ην PIR 1 (επάλσ) 
εμαηξείηαη θαη κόλν όηαλ ελεξγνπνηεζεί ην 
PIR 2 (θάησ) θαη ν κηθξνθπκαηηθόο 
αηζζεηήξαο, ζα εθδεισζεί ζπλαγεξκόο. 
 

 Απηή ε ξύζκηζε δελ πξνηείλεηαη γηα 
ιεηηνπξγία ζε αθάιππην εμσηεξηθό ρώξν 

Setting up the DIP as shown in the table, PIR 1 
(high) is excluded, and then the alarm will be 
enabled only when PIR 2 (lower) and 
microwave will detect an intrusion. 

 

 This set up is not recommended in completely 
external environment 

 

DIP Switch DIP 3  ON DIP 4  OFF 

ΜΙΚΡΟΚΤΜΑ + PIR 1 
(Σν PIR2 εμαηξείηαη) 

MW + PIR 1 
(PIR 2 is disabled) 

 
Με ηελ ξύζκηζε ησλ DIP switches, όπσο 
θαίλεηαη ζηνλ πίλαθα, ην PIR 2 (θάησ) 
εμαηξείηαη θαη κόλν όηαλ ελεξγνπνηεζεί ην 
PIR 1 (επάλσ) θαη ν κηθξνθπκαηηθόο 
αηζζεηήξαο, ζα εθδεισζεί ζπλαγεξκόο. 
 

 Απηή ε ξύζκηζε δελ πξνηείλεηαη γηα ιεηηνπξγία 
ζε αθάιππην εμσηεξηθό πεξηβάιινλ 

Setting up the DIP as shown in the table, PIR 
2 (lower) is excluded, then the alarm will be 
enabled only when PIR 1 (high) and 
microwave will detect an intrusion. 

 
 This set up is not recommended in completely 

external environment 
 

DIP Switch DIP 3  ON DIP 4 ON 

ΜΙΚΡΟΚΤΜΑ +  
PIR 1 ή PIR 2 

MW + PIR 1 or PIR 2 

 
Με ηελ ξύζκηζε ησλ DIP switches όπσο 
θαίλεηαη ζηνλ παξαπάλσ πίλαθα, εθδειώλεηαη 
ζπλαγεξκόο κόλνλ όηαλ ελεξγνπνηεζνύλ ν 
κηθξνθπκαηηθόο αληρλεπηήο θαη έλαο από ηνπο 
PIR 1 ή PIR 2. 
 

 Απηή ε ξύζκηζε δελ πξνηείλεηαη γηα ιεηηνπξγία 
ζε αθάιππην εμσηεξηθό πεξηβάιινλo 

Setting up the DIP as shown in the table, the 
alarm is enabled when the microwave and one 
of the two PIR’s (regardless of which of the 
two) detect an intrusion. 

 

 This set up is not recommended in completely 
external environment 
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΢Χ΢ΣΗ ΣΟΠΟΘΔΣΗ΢Η 
 

Σνπνζεηείζηε ηνλ αληρλεπηή θαηαθόξπθα σο 
πξνο ην έδαθνο. 

 

CORRECT INSTALLATION 
 

 Position the detector vertically  and 
perpendicularly to the ground  

 

 

 

 

ΛΑΘΟ΢ ΣΟΠΟΘΔΣΗ΢Η 

(ν αληρλεπηήο κε θιίζε πξνο ηα θάησ) 
 

Αλ ν αληρλεπηήο δελ είλαη ηνπνζεηεκέλνο 
θαηαθόξπθα σο πξνο ην έδαθνο, ηόηε ζα 
κεησζεί ε απόδνζε ηεο ιεηηνπξγίαο ηνπ. 

 

WRONG INSTALLATION 

(detector tilted downwards) 
 

If the detector is not installed 
perpendicularly to the ground, as shown, 
operational reliability may result 
decreased. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



 X 
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

 
 

ΛΑΘΟ΢ ΣΟΠΟΘΔΣΗ΢Η 

(ν αληρλεπηήο κε θιίζε πξνο ηα πάλσ) 

Αλ ν αληρλεπηήο δελ είλαη ηνπνζεηεκέλνο 
θαηαθόξπθα σο πξνο ην έδαθνο, ηόηε ζα 
κεησζεί ε απόδνζε ηεο ιεηηνπξγίαο ηνπ. 

WRONG INSTALLATION 

(detector tilted upwards) 

If the detector is not installed perpendicularly to 
the ground, as shown, operational reliability 
may result decreased. 

 
 
 

 
 

ΛΑΘΟ΢ ΣΟΠΟΘΔΣΗ΢Η 

Πξνζνρή! Ο αληρλεπηήο πξέπεη λα είλαη 
ηνπνζεηεκέλνο θαηαθόξπθα σο πξνο ην 
έδαθνο. 

NOT CORRECT MOUNTING 

Take care to install the detector 
perpendicularly to the ground. 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

X
  



 18 

 
 
 
 

Ο αληρλεπηήο Bobby είλαη ζρεδηαζκέλνο ώζηε 
λα κελ επεξεάδεηαη από ηελ ειηαθή 
αθηηλνβνιία. Παξόια απηά, ε απεπζείαο 
έθζεζε ζε ηζρπξή ειηαθή αθηηλνβνιία κπνξεί 
λα πξνθαιέζεη αζηαζή ιεηηνπξγία. 
Πξνζπαζήζηε λα απνθύγεηε έθζεζε ζε 
απεπζείαο δπλαηή ειηαθή αθηηλνβνιία θαηά ηελ 
ιεηηνπξγία ηνπ. 

Bobby is designed to avoid any light 
disturbance. However too strong light as direct 
sunlight may cause unstable condition of 
detector, for example direct sunlight. 

It’s recommended to avoid such type of 
installation. 

 
 
 
 
 
 

Πεξηνξηζκνί ζηελ εγθαηάζηαζε: Installing constraints: 
 

 Σν ύςνο ηνπνζέηεζεο ηνπ αληρλεπηή είλαη 
απνθαζηζηηθόο παξάγνληαο γηα ηελ θαιή 
ιεηηνπξγία ηνπ. Αλ ην ύςνο ηνπνζέηεζεο 
είλαη ρακειόηεξν ηνπ 1m είλαη πηζαλόλ 
κηθξά δώα λα κελ αληρλεύνληαη θαη ε 
απόζηαζε θάιπςεο λα κεησζεί θάησ από 
ηα 10 κέηξα. Αλ ην ύςνο ηνπνζέηεζεο 
είλαη κεγαιύηεξν ησλ 130 cm, ηόηε κηα 
κεγάιε πεξηνρή ζηελ θάησ πιεπξά 
αλίρλεπζεο ζα είλαη αθάιππηε. 

 

 

 The detector installation height is a 
fundamental factor for its correct 
operation. If the installation height is 
smaller than 1m it is possible that small 
animals can be detected and the 
maximum detection area is less than ten 
meters; if the installation height is greater 
than 130 cm, there will be a great not 
protected area in the down portion of the 
detection range. 

 
 

 
 
 

 

 

 

 

 

 

 



 19 

ΠΙΝΑΚΑ΢ ΠΡΟΒΛΗΜΑΣΧΝ ΚΑΙ ΒΛΑΒΧΝ 

 

Πξόβιεκα Λύζε 

Σα LEDs είλαη αλελεξγά 
 Διέγμηε γηα ζσζηέο ζπλδέζεηο  

 Δπαιεζεύζηε γηα ζσζηή ηάζε ηξνθνδνζίαο  (9.5 έσο 16 Vdc) 

 Δπαιεζεύζηε αλ ην jumper1 είλαη βξαρπθπθισκέλν ή όρη 

Φεπδείο ζπλαγεξκνί 

 Διέγμηε αλ ν αληρλεπηήο είλαη θάζεηνο κε ην έδαθνο 

 Διέγμηε αλ ε πεξηνρή αλίρλεπζεο ηνπ θάησ αληρλεπηή PIR είλαη 
κεγαιύηεξεο από απηέο πνπ επηζπκείηε 

 Διέγμηε αλ ππάξρνπλ θηλνύκελα αληηθείκελα κέζα ζηελ πεξηνρή 
αλίρλεπζεο 

 Οη ξπζκίζεηο MW είλαη ζε κέγηζηε επαηζζεζία 

Μεξηθέο θνξέο δελ γίλεηαη 
αλίρλεπζε 

 Σν θάησ PIR δελ είλαη ξπζκηζκέλν ζσζηά 

 Η επαηζζεζία MW είλαη ξπζκηζκέλε ζην ειάρηζην 

΢πλερείο ζπλαγεξκνί από ηελ 
έμνδν FAULT 

 Διέγμηε γηα αληηθείκελα θνληά ζηνλ αληρλεπηή 

 Διέγμηε γηα κεηαιιηθά αληηθείκελα θνληά ζηνλ αληρλεπηή 

 
 

TROUBLE SHOOTING 
 

Trouble Solution 

LEDs inactive 

 Check wiring connection 

 Check the presence of current and if the voltage is between 9.5 and 16 
Vdc 

 Check if the jumper j1 is set or not 

Make alarm even though no 
moving objet is in the area 
(false alarms) 

 The detector is not perpendicular to the ground 

 Check if the lower detection area is wider than your planning 

 Check if there are objects in movement in the detection area. 

 MW adjustment is set at maximum level 

No detection, sometimes. 
 The Lower PIR is not properly adjusted 

 MW adjustment is set at minimum level 

Continuous alarm from FAULT 
output 

 Check if there are any object around the detector 

 Check if there are metallic objects around the detector 
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